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1 Resumen

Este proyecto va a constar de un brazo al estilo “guardia de seguridad” para que al ser implementado,
este permita o niegue el acceso a determinado grupo de personas. Todo esto con la finalidad de
preservar los espacios seguros que se han venido salvaguardando para la poblacién. Tenemos la meta
de que nuestro proyecto ayude en la erradicacion o control de personas contrayentes del virus COVID
19, que afecta a toda la poblacién mundial. Cuidando de los espacios libres de Covid ya que este virus
puede propagarse desde la boca o la nariz de una persona infectada en forma de pequefias particulas
liquidas que expulsa cuando tose, estornuda, habla, canta o respire, evitando el pase de posibles casos
de COVID para evitar el esparcimiento de este mismo. Siendo esta una lucha del dia a dia, que ocupa
medidas innovadoras para el control de casos.

2 Introduccion

Debido a las interacciones humanas que existen y son necesarias el dia de hoy. Las medidas de
seguridad que se implementaron pueden ser las correctas pero no completamente funcionales. Siendo
honestos muchas personas saltan o ignoran las advertencias de temperatura ni los guardias de
seguridad estan atentos al ingreso de personas con padecimientos en lugares publicos concurridos.

3 Desarrollo Teorico

Dadas las circunstancias hemos ideado una forma de prevenir ingresos a sitios publicos con menor
costo. Lo llamamos “guardia de seguridad”, parecido a otras opciones o ideas se ha planteado
desarrollar un “robot” que niegue o admita el acceso a las personas que ingresen al lugar donde esté
colocado en las entradas de las mismas. La implementacién consiste en un sensor conectado a un
brazo mecdnico que permite o deniegue el acceso abriendo y cerrando. El sensor medird la
temperatura de las personas que desean ingresar una por una. El brazo se activard abriendo el paso que
en principio permaneceré en estado de cierre hasta que exista una lectura de temperatura aceptable
para el ingreso. La apariencia del robot puede variar debido a que se planea que funcione como una
pluma dado que el motor y los componentes estardn cubiertos por una imagen agradable para el
publico.



4 Propuesta Experimental

5 Simulaciones

Paso 1: El grupo de personas a entrar llegan al sitio de nuestro “guardia de seguridad”
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Paso 3: El termdémetro va a evaluar la temperatura de la persona y mostrard el resultado en
una pantalla
[]

Woman
Middle age
Happy

Paso 3.1, si la temperatura esta dentro del rango permitido, el brazo mecénico se levantara o
recorrer permitiéndole acceso
Al 4

Paso 3.2 Si la temperatura NO esta dentro del rango permitido, el brazo no se moverdy le
negara el acceso

Paso 4: Se reinicia el proceso. O



Resultados
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Circuito mientras la temperatura leida es de 38 grados o mas
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Circuito abierto por temperatura aceptable



Diagrama eléctrico del sistema

7 Conclusiones

Como se puede observar en los resultados obtenidos, al obtener una temperatura normal (menor a
37°C) el sensor no activard el brazo mecénico para que el sujeto tenga disponibilidad de paso ya que
su nivel de temperatura es 6ptimo. Por el contrario, si el sensor detecta que el sujeto tiene una
temperatura por encima de lo recomendado (mayor a 37°C) este activa el brazo mecédnico impidiendo
el paso del sujeto.

Con este sistema estaremos evitando posibles casos de contagios y por ende producir mas contagios
de esta enfermedad o incluso rebrotes del COVID. Con la demostracién del funcionamiento de este
circuito podemos dar por demostrado el uso y aplicaciones que se les puede dar de manera efectiva.
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